Типовая настройка Folinn BD600 в системах поддержания давления для датчика давления с выходным сигналом 4…20 мА и диапазоном измерения 0…10 бар.
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ВНИМАНИЕ! Необходимо переключить перемычку аналогового входа AI1 в положение работа по сигналу 4-20 мА, как показано на рисунке слева!   

                                              Схема подключения преобразователя частоты
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Для настройки ПЧ необходимо войти в режим программирования. Для этого необходимо нажать кнопку «PRGM» на пульте ПЧ. На экране высветится номер группы параметров F00. Выбор группы параметров или изменение значения конкретного параметра осуществляется кнопками «Вверх» и «Вниз». Однократным нажатием кнопки «DATA» осуществляется вход в необходимую группу параметров, выбор конкретного параметра или сохранение изменений конкретного параметра. Выход из параметра без сохранения, произведенных изменений, или возврат на рабочий экран из режима программирования осуществляется кнопкой «ESC».

00 - 28 = 1 – сброс настроек на заводские значения параметров
00 - 01 = 0 – запуск с пульта
00 - 05 = 25 – минимальная частота работы электродвигателя
00 - 06 = 8 – ПИД-регулятор в качестве источника частоты

00 - 12 = 3 – требуемое время разгона в секундах
00 - 13 = 3 – требуемое время остановки в секундах
02 - 01 = ...  – номинальная мощность электродвигателя в кВт 
02 - 02 = ...  – номинальная частота электродвигателя в Гц
02 - 03 = ...  – номинальная скорость вращения электродвигателя в об/минуту
02 - 04 = ...  – номинальное напряжение электродвигателя в В
02 - 05 = ...  – номинальный ток электродвигателя в А
05 - 19 = -23,9 – калибровка аналогового входа AI1
07 - 03 = 330F – настройка отображения цифрового дисплея при роботе ПЧ

08 - 13 = 1 – запрет обратного вращения
08 - 50 = 31 – частота выхода из режима сна в Гц
08 - 51 = 0 – время задержки выхода из режима сна в секундах

08 - 52 = 30,5 – частота входа в режим сна в Гц

08 - 53 = 180 – время задержки входа в режим сна в секундах

09 - 19 = 20 – количество перезапусков после ошибки

09 - 20 = 100 – время задержки перезапуска после ошибки в секундах

10 - 01 = 25 – требуемое давление в процентах от диапазона датчика давления. В данном случае 25% - это 2,5 бара при датчике давления номиналом 10 бар
10 - 05 = 20 – пропорциональный коэффициент ПИ-регулятора
10 - 06 = 1 – интегральный коэффициент ПИ-регулятора
10 - 08 = 0 – граничная частота обратного вращения ПИД-регулятора в Гц
10 - 09 = 2 – предел отклонения ПИД-регулятора в %

10 - 25 = 10 – интегральное свойство ПИД-регулятора
10 - 26 = 20 – рассогласование обратной связи ПИД-регулятора в %

10 - 27 = 20 – время рассогласования обратной связи ПИД-регулятора в секундах
10 - 28 = 1 – работа ПИД-регулятора при остановке

